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- Una empresa que realiza la resolucién de problemas sociales
basada en tecnologia de convergencia.

- Desarrollar tecnologias de procesamiento de imagenes.
- Colaborar con empresas exportadoras que poseen las mejores tecnologias
del mundo. (Tecnologia de Inteligencia Artificial y Tecnologia ICT)

Abr - Pedido de proyecto recibido (Gobierno coreano) - Sistema integrado
basado en soluciones de IA para analizar la informacion de vehiculos
y prevenir giros accidentales en zona de proteccion escolar e
intersecciones

- Pedido de proyecto recibido (Gobierno coreano) - Vale de IA por
compra de proyecto de reconocimiento de vehiculos inidentificables
para sistema no presencial de estacionamiento inteligente

- Seleccionada como empresa ganadora del proyecto (Gobierno coreano)

- Suministro de equipos solares loT.
(Corporacion de Energia Eléctrica de Corea)

- Seleccion de tareas para el mejoramiento SW.
(Agencia de Promocion de la Industria Digital de Daegu)

- Finalizacidn del paquete inicial Start-up 2019. (Excelente)

- Finalizacion del Proyecto de mejora de la capacidad de innovacion
empresarial regional de 2019

Set - Seleccidn anticipada del paquete start-up 2019.
(Centro de innovacidn creativa Gyeongbuk)

Ago - Finalizacion de la tarea de innovacion tecnoldgica de start-up
2018. (excelente)

Jun - |nscripcién como compafiia Start-up

- Seleccidon de empresa regional de proyecto de perfeccionamiento
de capacidad de innovacion 2019.
(Centro de Innovacion Creativa de Daegu)

Ene . Establecimiento de la empresa de Saloris Co., Ltd
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Certificaciones

patente 10-2062239
registrada

10-2093858
10-2136068

10-2136006
10-2182749

10-2251573

Sistema de pre-alerta de riesgo de velocidad utilizando método de deteccidn
heterogéneo

Regulador de vehiculos y control del vehiculo basado en biometria

Dispositivo de adquisicion de informacién meteoroldgica para la prediccion
de generacién de energia solar

Dispositivo para la prediccién de energia solar

Dispositivo de observacién meteorolégica multifuncional para la adquisicién
de Big Data meteorolégica

Dispositivo suministrador de multicamara adherente lateral del vehiculo

A Sistema de prealerta de riesgo de velocidad por método
de deteccidn heterogéneo

A Un dispositivo multi cdmara montado en
el lateral del vehiculo y un dispositivo que
proporciona informacidn sobre la situacion
del entorno del vehiculo

A Método de control de vehiculos utilizando un controlador de
vehiculos basado en biometria
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Soluciones de IA para el reconocimiento de
02 matriculas de vehiculos para estacionamientos
inteligentes no presenciales

Problemas I Problemas con el sistema de bucle

del sistema

existente de « Dafios en la carretera y dafios en el interruptor debido a la instalacion/eliminacion
control de

. del sistema de bucle.
parking

A Daio deruta A Puerta de cruce dafada o destruida

« Se produjo un reconocimiento erroneo debido a una matricula irreconocible.

A Stickers/pegatinas A Matricula dafiada A Instalacion de pantalla
reflexivas

« A pesar de las tecnologias avanzadas de reconocimiento de matriculas (LPR) y
tecnologias de aprendizaje profundo, cerca del 3 al 5 % de los datos generados son
inidentificables, lo que significa costos en mano de obra y operativos para el registro

manual de los nimeros de vehiculos.
1%

3 a 5% de licencias inidentificables Mano de obra y costos operativos

»

-—
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Resumeq de
la solucion

I Uso real de imagenes

Ir a Pagina de Inicio

I Compensacion de las deficiencias existentes con un reconocimiento
del 100 % de los numeros de matriculas basado en soluciones de IA

« Para el sistema LPR existente y los datos no reconocidos, se realiza el primery
segundo reprocesamiento de IAy la deteccion de nimeros basada en IA. EL5 %
de las matriculas inidentificables restantes se re-procesan nuevamente mediante
el modelo de IA al 100% sin personal.

Original Deteccién de vehiculos Deteccién de area de matricula

Correccién de Perfeccionamiento Correccidon de Reconocimiento Reconocimiento
movimiento de brillo tamafio de placa de modelo de fabricante
de matricula de vehiculo de vehiculos
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https://www.saloris.world/es/software

Solucion

Procesamiento LPR

4

I Proceso de procesamiento LPR

Vehiculo parado

%
Reconocimiento Reconocimiento
de vehiculo v de matricula
%
Recorte de Reconocimiento del
matricula contenido de las matriculas

I Especificaciones del Software

Resumen Contenido

Plataforma Basado en Windows, Linux

Lenguaje utilizado Basado en Python, ¢

Matriculas nacionales/ Matriculas

D rendizaje/pr . .
atos aprendizaje/prueba Latinoamericanas

Algoritmo de objetos
basado en deep learning

Obijetivo de deteccion del 95 al 99 %
después de LPR

Algoritmo

Metas de desempefio
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Reconocimiento del
reprocesamiento primario y secundario

4

B Primer reconocimiento de reprocesamiento:
Aplicacidn paso a paso ademas del brillo.

Control de brillo

Control de inclinacidon

| Reconocimiento de reprocesamiento

secundario:
Aplicacion por etapas fuera de la concentracion.

Control de contraste

Erosion Dilatacion

> B



Inidentificable

I Tercer soporte de procesamiento (inidentificable)

Etiquetado automatico Aprendizaje de las imagenes
identificadas y asignadas.

de imagenes creadas.

. M‘(’jdem " e Exito final de
asado en Asignacion de E;gzgoeggs reconocimiento tras
comparacion morfoldgica

Aumentacion
Etiquetado identificacion rodelos da IA

de los datos
automatico

o--

o
X100 Asignar una identificacion
a laimagen etiquetada 1235678
Original aumgrgl?anda

automaticamente.

q
‘ Crear imagenes de aprendizaje
cambiando las imagenes
inidentificables.

I Especificaciones del software
Basado en Windows

Plataforma
Lenguaje usado Basado en Python, ¢
Datos aprendizaje/prueba Imagen de vehiculos IA - Hub coreanos, 100 tipos de datos de 1Ax500 hojas = 50.000 hojas

Etiquetado automatico: Algoritmo de deteccidn de objetos basado en CNN

Algoritmo
Reconocimiento de formas: Algoritmo de deteccion de objetos
Basado en deep learning (Tensor Flow)

Objetivo de rendimiento Deteccion de mas del 99% del objetivo de vehiculos inidentificables
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Resumen I Reconocimiento del reprocesamiento primario y secundario

técnico « Reconocimiento de matriculas después de calibrar la imagen mediante el
detallado siguiente procedimiento.

0~ 2 D ®
Ajuste de Control de Control de Control de Control de
brillo exposicion contraste desenfoque definicion

L (D) =

Control de Control de Control de Super
binarizacion erosion inflacion resolucion

«Imagen de calibracion de imagen real

I Tercera aplicacion de reconocimiento de forma

-y . Coincidenci o Aplicacion
Ampliacion Etiquetado e CHILE] Aprendizaje de coincidencia

de datos automatico de caracteristicas métrico de formas
algoritmicas

Ampliacion de datos Etiquetado automatico

Crear datos de aprendizaje mediante
el etiquetado automatico de objetos
con datos creados mediante la
ampliacion de datos.

Resultados de etiquetado
Y casiidéntico al del trabajo
manual.

Ampliacién de datos para datos
irreconocibles.

Coincidencia de funciones y Algoritmo de coincidencia de formas

aprendizaje métrico

Video al tiempo de partida

Igualar y aprender al momento de
partida del coche capturando rasgos
caracteristicos.

Ir a Pagina de Inicio
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Matricula I Procesamiento de matriculas extranjeras

extranjera « Las matriculas extranjeras pueden ser reconocidas al volver a aprender nimeros
alfabéticos para procesar matriculas extranjeras en el aprendizaje numérico existente
y coreano tradicional.

I Video demostrativo de reconocimiento de matriculas de Latinoamérica

Ir a Pagina de Inicio

Ir a Pagina de Inicio

Beneficios I Beneficios de las soluciones

y efectos e e, .
esperados a Progreso de correccion de inclinacion basado en deep learning
Aplicacion de la correccion de la pendiente basada en el deep learning de la imagen de pie

utilizando el modelo de IA montado en la solucion.

Coincidencia al 100 % de los vehiculos salientes mediante el reconocimiento

Q de formas
El reconocimiento de forma basado en el deep learning se aplica a vehiculos no reconocidos
y puede coincidir con el 100% de los vehiculos en el momento de la salida.

Mayor tasa de reconocimiento a través del preprocesamiento de imagenes

e El primer y segundo proceso de reprocesamiento mejora la imagen de la entrada con
enfriamiento lento y aumenta la percepcién del nimero de matricula de los vehiculos.

I Efectos esperados

Q
2 § 2 g\vf\\
Tiemgo de instalacion Mayor satisfaccion de campo Costos de mano de obra
50% mas rapido. debido a mejores tasas operativos reducidos
de reconocimiento. durante la transicion de

tripulado a no tripulado.
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Solucion de aplicacion integrada para evitar
giros a la derecha en zonas escolares
e inters ecciones

Planteamiento I Areas de proteccion escolar e intersecciones
del problema

« A pesar del apoyo financiero a varias leyes de transito , la incidencia de accidentes
de transito involucrando nifios en zonas escolares no disminuyd significativamente.

Numero de accidentes de
transito en zona escolar

fuente : TAAS

2017 2018 2019 2020 2021

Necesidad de I Reforzar el control del trafico y reducir costes

||.1$talar « Es necesario instalar camaras CCTV adicionales para fortalecer la seguridad en
B los giros a la derecha de la interseccion realizada en julio de 2022 y reforzar la
integrados

seguridad en areas escolares, que siguen causando problemas.

« Es posible reducir los costos de instalacion en comparacion con los métodos
existentes y se espera que reduzca los accidentes de transito al promover un
control de alta precision debido a la introduccion de la IA.

Métodos tradicionales Método de procesamiento
de imagenes

,@,:] Sistema de seguridad
— 7" Sistema de estacionamiento ilegal S
____ Sistema de seguridad vial E
=== Sistema de control de velocidad Sistema integrado
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I Sistema Integrado de analisis de informacion de vehiculos
basado en soluciones de IA

« Un sistema integrado que realiza clasificacion de vehiculos, control de estacionamiento
ilegal, control de giro a la derecha y control de velocidad basado en el proceso de
deteccidn y seguimiento de vehiculos.

« Una cdmara puede controlar multiples infracciones.

Solucion

Control
del area
de giro

ala

derecha Area de
deteccion
o

40km Car
ID 01

Control de giro Control del exceso Control del
a la derecha de velocidad estacionamiento ilegal

I Diagrama de flujo de la solucion

Deteccion y seguimiento
de vehiculos

[
tipo de vehiculo Preprocesamiento
[
Deteccion de placasy ( )
numeros de identificacion| | Super resolucion
del vehiculo - I g Deteccion de vehiculos tipo de vehiculo
I . \
Medicion de velocidady | |
localizacién del vehiculo |

Correccion de
lainclinacion

de imagenes

Mejoriadela
imagen basica

Determinacion de ilegalidad

Inf i6nd trol Deteccion de matrl'cylas Resultado de la
nrormacion dae contro y reconocimiento de niimeros inspeccién

integrado
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Resumen I Deteccion y seguimiento de vehiculos

técnico - Identifica y rastrea objetos cuando ingresa a un 4rea de deteccién especifica
detallado en laimagen.

Imagen identificada al

/ Area designada j >
entrar en la zona

I Analisis de la forma del vehiculo (tipo de vehiculo)

« Ingresar imagenes cortadas a través de la deteccion de vehiculos en un modelo de red neuronal
de clasificacion para categorizarlas en 5 tipos de vehiculos.

I Deteccion de placas y numeros de identificacion del vehiculo
« Deteccion de vehiculos y de matriculas, luego identificar cada caracter de laimagen de la placa

recortada.
- - -
1
Deteccion de Detecgion de Recorte de Identificacion de
vehiculos matriculas matricula caracteres

I Verificacion de rendimiento completada
« Finalizacion de las métricas de la solucion de 1Ay evaluacion de funciones.

Métricas de rendimiento del modelo de IA Resultados de la evaluacion del desempefio

indice de evaluacién indice de evaluacién

(mds cercano a 1, mas adecuado) (mds cercano a 100, mas adecuado)
Accuracy 0.97 Rendimiento de 100%

.. deteccion de vehiculos
Precision 0.98
Recall 0.98 Rendimientode 99%
clasificacion de vehiculos

F-1 Score 0.98
mAP 0.99 Rendimiento de

medicién de velocidad ~ 96%
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I Acciones ilegales /| Parada de control

« Determinar si el vehiculo esta estacionado/detenido ilegalmente en funcion del
tiempo que el vehiculo estuvo detenido en la zona de no estacionamiento.

« Al detener el vehiculo, se activa el temporizador en cada vehiculo y se inicia el
temporizador al moverse.

« Cuando el temporizador expira, se determina que esta sujeto a control y continta
estando sujeto a control incluso si el vehiculo se mueve en el futuro.

Ir a Pagina de Inicio

I Control de velocidad (basado en video)

« Rol (Establece la region de interés) en 10 m, registra el tiempo que pasa por cada
uno de los dos puntos en el intervalo y calcula la velocidad del vehiculo utilizando
la diferencia en ese tiempo.

Ir a Pagina de Inicio
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I Control de giro a la derecha

+ Designa la zona del camino a la derecha y determina los giros a la derecha al
pasar por todas las areas.

« Ratificael detenerse en el area de giro a la derecha y considera una infraccion
al adelantarse sin detenerse.

Ir a Pagina de Inicio

. I Ventajas de la solucion
Ventajasy

efectos « Simplificar el equipo de control con soluciones integradas.

esperados . . -
P 0 - El equipo de control actual existe por separado para cada funcién de control.

- Al aplicar esta solucidn, la aplicacion integrada se puede llevar a cabo con un solo
dispositivo de ejecucion.

I Efecto esperado

: Aspectos técnicos
@ « Utilizacidn de analisis de datos de imagenes inteligentes.
- « Aprovechar las intersecciones digitales gemelas/inteligentes.

« Utilizacién del sistema de alerta de velocidad/control de seleccidn.

Aspecto economico

« Reducir los costos de instalacion del sistema.
« Reducir los costos operativos y administrativos.

_ : Aspectos sociales
: ~ « Incremento de instalaciones de seguridad vial.
' Q « Infracciones graves de trafico, control de velocidad, etc. Facil prevenciony
]

control de accidentes de transito.
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Sistema de medicion y prevencion de la

somnolencia en el conductor mediante
° ° ° 4 °

reconocimiento biometrico

I Gravedad de la conduccion somnolienta y negligente

Hacer frente
al problemade e cad y o trir :

R 3 de cada 10 accidentes de trafico en las
somnolenglg én carreteras se deben a negligencia en la atencion
la CondUCC|0n fuente: Korea Expressway Corporation, 2014~2018

Negligencia
Exceso de velocidad
Conduccién somnolienta

Otras negligencias

Distancia de segu ridad 4.3%
no confirmada
Dafios en los neumaticos 3.0%

Otros defectos del vehiculo [11.0%

Mal funcionamiento del 1 0.79%
sistema de frenos

Caminar sin autorizacién | 0.6%
ZH : https://www.ytn.co.kr/_In/0103_202201050133366944

« La tasa de mortalidad por conduccion somnolienta es aproximadamente 1,75 veces
mayor que la de conducir en estado de ebriedad.
« No existe una tecnologia anti-somnolencia apropiada para solucionar este problema.

Nimero de muertes en comparacion
con el numero de accidentes

fuente: Korea Expressway Corporation, 2014~2018

Conducion | 1.1
somnolienta iy
Negligencia [N 11.3%
Otras negligencias
oo I 5.7
Problemas en los
neumaticos Bk
Distancia de seguridad 7.2%
no identificada
Exceso de 6.5%
velocidad
Otros motivos S g 38.9%

EH : https://www.ytn.co.kr/_In/0115_202112101837176457

« EL 70% de los accidentes de trafico son causados por una conduccion descuidada,
y la cantidad de victimas mortales por accidentes es muy alto.
« Se necesita un sistema para prevenir accidentes mediante el analisis de la condicion

del conductor.
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I Medicion de somnolencia y advertencia de somnolencia con

Solucion banda inteligente y cimara DSM

1. Recopilacion de datos

Camara DSM

> SR

Banda inteligente

) o

Imagenes del oo e
conductor

Enviar datos
a aplicaciones

Informacion
- Se recogen datos para el juicio de somnolencia a través biometrica
de las bandas inteligentes que llevan los conductores y
las camaras de IA instaladas en el interior del vehiculo.

2. Aplicacion

S
LTE
00
Estacion DSM,
transferencia de
datos al servidor DSM

- Monitoreo de datos en tiempo real recibidos de cdmaras DSM y
bandas inteligentes.

- Permite que se pueda consultar en la aplicacion todos los datos
biométricos en tiempo real, recibidos de cada dispositivo.
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3. Servidor y estaciones

e servidor DSM

Alerta de somnolencia

- La aplicacidn envia datos al servidor DSM para
almacenaje.

« Estacion DSM

Procesamiento de Deep Learning

________ Juicio de . /'A\
somnolencia Determinacion ~
integral de LTE

1
1
Informacion . N
biométrica i somnolencia
- - - - - - - - -] 00

I'p'l

L B Reconocimiento dAltgorit'mo de
- . eterminacion =
_ facial del conductor AR LEETEE

Imagenes del . . . .
Conductor - Si se determina que esta somnoliento,

notificacion para evitar la somnolencia
por sonido/vibracion a través de la aplicacion.

- Procesamiento de datos y determinacion de
somnolencia desde la estacion DSM.

Ventajas dela I Ventajas

solucion
La prevencion del suefio basada en datos bioldgicos

@ elimina la necesidad de ajustes adicionales
Analizando cambios en datos biométricos para detectar somnolencia,

elimina la necesidad de instalacion o puesta a punto en el vehiculo.

o\ Compatibilidad y conveniencia independiente del vehiculo

&. Se puede utilizar a bajo precio sin hacer distincién entre diferentes
/ vehiculos Puede ser notificado a través de bandas inteligentes y
aplicaciones sin necesidad de un dispositivo por separado.
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